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Die Erfindung betrifft em Schwenkwerk fiir 
Bagger, Absetzer, Krane od.dgl. mit einer Vielzahl 
von Laufradern, auf die sich der Oberbau in Drei- 
punktabstiitzung abstutzt, wobei die Laufrader jeder 
Einpunktstiitze an Schwingen gelagert .sind. 5 

Bei bekannten Schwenkwerken dieser Art ist em 
Lastausgleich zwischen den Laufradern jeder Ein- 
punktstiitze dadurch herbeigefiihrt, daB die jeweils 
zwei Laufrader tragenden Schwingen Teile eines 
Schwingensystems bilden, welches aus mehreren uber- lo 
einander angeordneten Schwingenreihen besteht. 
Hierbei wachst die Anzahl der iibereinander ange- 
ordneten Schwingenreihen mit der Anzahl der Lauf- 
rader, so daB bei Schwenkwerken, bei denen das Ge- 
wicht des Oberbaues die Anordnung einer groBen 15 
Anzahl von Laufradern erfordert, sich eine groBe 
Bauhohe ergibt. 

Dieser Nachteil ist zwar bei anderen bekannten 
Schwenkwerken der genannten Art bereits dadurch 
vermieden, daB sich der Oberbau auf den jeweils zwei *° 
Laufrader tragenden Schwingen jeder Einpunkt- 
stiitze mittels hydraulischer Zylinder abstiitzt, deren 
Druckraume zur Herbeifiihrung eines Lastaus- 
gleiches zwischen den Laufradern der .Einpunktstiitze 
durch eine Leatung miteinander verbunden sind. a 5 
Diese Abbildung ist jedoch insofern nachteilig, als die 
hydraulischen Systeme der Einpunktstiitoen mit ihren 
Pumpen und Antriebsmotoren eirien erheblichen kon- 
struktiven Aufwand erfordern und in betrieblicher 
Hinsicht auch wesentlich unsicherer sind als mecha- 
nische Mittel zur Herbeifiihrung des Lastausgleiches 
zwischen den Laufradern. 

Bei einem Laufwerk fiir Bagger, Krane u. dgi., bei 
dem sich das Gerategeriist in Dreipunktabstiiteung 
auf Laufrader abstutzt und bei dem die auf der einen 
Gerateseite befindliche Einpunktstiitze drei Lauf- 
rader besitzt, ist es auch bereits bekannt, ednen Last- 
ausgleich zwischen den Laufradern der Einpunkt- 
stiitze dadurch herbeizufuhren, daB je ein Laufrad 
an den einander abgekehrten Enden zweder an den 4© 
Ecken des Gerategeriistes gelagerter Schwingen an- 
geordnet ist und die einander zugekehrten Enden 
dieser Sdhwingen jeweils mittels einer Zwischen- 
lasche gelenkig mit den Enden einer das dritte Lauf- 
rad tragenden weiteren Schwinge verbunden sind, die 45 
Laufrader also an Schwingen einer fortlaufenden 
Schwingenkette gelagert sind, die an mehreren 
Punkten mit dem Gerategeriist verbunden ist. Durch 
diese AusbiLdung der Einpunktstiitze ist zwar die 
Konstruktionshdhe sehr gering. Die Ausbildung hat 5© 
jedoch den Nachteil, daB die Anzahl der Laufrader 
nicht vergroBert werden kann, da bei einer Erweite- 
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rung der Schwingenkette das Stiilzsystem der Ein- 
punktstiitze gestort sein wiiide. Die bekannte Stiitz- 
konstruktion k6nnte daher nur bei Schwenkwerken 
verwendet werden, bei denen zur Lastubertragung 
vom Oberbau auf den Unterbau an jeder Einpunkt- 
stiitze drei Laufrader ausreichen. Wenn jedoch die 
Anordnung einer groBeren Anzahl von Laufradern 
erforderMch ist, ist die bekannte Stiitzkonstruktion 
bei Schwenkwerken nichl verwendbar. 

Die Erfindung bezweckt, die Nachteile der bekann- 
ten Schwenkwerke zu venneiden und geht-von einem 
Schwenkwerk der eingangs genannten Art aus, bei 
dem die Laufrader jeder Einpunktstiitze an Schwin- 
gen einer fortlaufenden Schwingenkette gelagert sind, 
die an mehreren Punkten mit dem Oberbau gelenkig 
verbunden ist. Bei einem derartigen Schwenkwerk 
besteht die Erfindung darin, daB jeweils zwei Lauf- 
rader tragende Schwingen der Schwingenkette durch 
eine am Oberbau gelagerte radlose Schwinge mitein- 
ander verbunden sind und die Laufrader tragenden 
Schwingen jeweils wenigstens an einem Ende uber 
ein Gleitstiick oder eine an sich bekannte Zwischen- 
lasche an die anschlieBenden radlosen Verbindungs- 
schwingen angeschlossen sind. Hierdurch wind er- 
reicht, daB bei einer auBerst geringen Konstruktions- 
hohe der Einpunktstutzen des Schwenkwerkes der 
Lastausgleich zwischen den Laufradern jeder Ein- 
punktstiitze durch rein meahanische Mittel, d. h. also 
durch einfache und betriebssichere Mittel, herbei- 
gefiihrt wifd, ohne daB die Anzahl der den Einpunkt- 
stutzen zugeordneten Laufrader beschrankt ist. 

Bei Schwenkwerken mit zwei oder mehr kon- 
zentrisch angeordneten Laufbahnen konnen die den 
Laufradern zweier benachbarter Laufbahnen zuge- 
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ordneten Schwingenkettenteile jeder Einpunktstutze 
an einem Ende durch eine am Oberbau gelagerte und 
zur Laufrichtung der Rader querverlaufende Aus- 
gleichsschwinge miteinander verbur den sein. 

Bei einer besonders vorteilhafte: \ usf iihrungsf orm 
der Erfindung sind die den drei E»i;7*unktstiitzen des 
Oberbaues zugeordneten Schwingenketten in dem 
Ringkorper des Oberbaues angeordnet und sind die 
Laufrader tragenden Schwingen jeweils iiber ein im 
Oberbau vertikal gefiihrtes und an den Schwingen 
gelenkig angreifendes Stiitzorgan mit den Lanfradern 
verbunden. 

ZweckmaBig ist den Laufrader tragenden Schwin- 
gen der Schwingenketten jeweils ein an einer Unter- 
schwinge gelagerts Laufraderpaar zugeordnet und 
sind die Unterschwingen jeweils um eine zu den 
Laufraderachsen parallele Achse schwenkbar mit den 
Schwingen bzw. mit den an den Schwingen angreifen- 
den Stiitzorganen verbunden. 

Wenn die Laufrader tragenden Schwingen der 
Schwingenketten mit den Laufradern iiber Stiitz- 
organe verbunden sind, konnen den Schwingen auch 
jeweils zwei Laufraderpaare zugeordnet sein, die auf 
zwei konzentrisch angeordneten Laufbahnen laufen 
und von denen jedes an einer Unterschwinge gelagert 
ist, wobei die Unterschwingen dann durch ein Quer- 
joch miteinander verbunden werden, auf welches sich 
das Stiitzorgan in einem Kugel- oder Kreuzgelenk 
abstiitzt. 

In den Zeichnungen sind Ausfuhrungsbeispiele des 
Gegenstandes der Erfindung schematisch dargestellt, 
und zwar zeigt 

F ig. 1 die prinzipielle Anordnung der Einpunkt- 
stiitzen edries Schwenkwerkes nach der Erfindung in 
Draufsicht, 

F i g. 2 bis 4 dred Ausfuhrangsbeispiele jeweils fur 
eine Einpunktstiitze des Schwenkwerkes nach Fig. 1 
in Seitenansicht, 

Fig. 5 eine Einzelheit der Einpunktstiitze nach 
F ig. 3 und 

F i g. 6 einen Teil einer Einpunktstiitze nach einem 
weiteren Ausfiihrungsbeispiel in perspektivischer An- 
sicht, teiiweise geschnitten. 

Nach F i g. 1 stiitzt sich der nicht naher dargestellte 
Oberbau beispielsweise eines Baggers auf den nur 
teiiweise dargestellten Unterbaul mittels einer VieJ- 
zahl von auf einer Laufbahn2 laufenden Lauf- 
radern 4 in drei theoretischen Punkten A, B, C ab. 

EQerbei ist den theoretischen Stiitzpunkten A,B 9 C 
jeweils eine Laufradergruppe zugeordnet, zwischen 
deren Laufradern 4 in noch naher zu beschreibender 
Weise ein Lastausgleich herbedgefiihrt ist, so daB die 
Laufrader der den Stiitzpunkten A,B,C zugeordneten 
Laufradergruppen jeweils Teile einer Einpunktstiitze 
bilden. Zur Aufnahme der auf den Oberbau warken- 
den Seitenkrafte sowie zur Gewahrleistung eines ein- 
wandfreien Rundlaufes 'der Laufrader 4 ist der Ober- 
bau mittels Gleitlagersegmente 20, die durch Spindel- 
triebe21, 22 einstellbar sind, an einer Konigssaule 19 
des Unterbauesl gefiihrt. Anstatt der Gleitlager- 
segmente konnen zur Fuhrung des Oberbaues selbst- 
verstandlich auch andere bekannte Mittel, beispiels- 
weise an den Laufradern 4 angeordnete SpurkrMnze, 
dienen. 

Beim Ausfiihrungsbeispiel nach Fig. 2 sind die 
Laufrader 4 der dargestellten Einpunktstiitze jeweils 
mittels einer Achse 5 an Schwingen 6 gelagert, die 
zusammen mit radlosen Schwingen 7 eine fortlau- 



fende Schwingenkette bilden, und zwar sind zur Hsr- 
beifuhrung eines Lastausgleiches zwischen den Lauf- 
radern 4 der Einpunktstiitze jeweils zwei Laufrader 
tragendt. Schwingen 6 der Schwingenkette durch edne 
5 radlose Schwinge 7 miteinander verbunden, die mit- 
tels einer Achse 9 an einer am Ringtrager-3 des Oberr 
baues angeordneten StiitzelO gelagert ist. Zuiii 
Langenausgleich der sich bewegenden Schwingen 6, 7 
sind die Laufrader tragenden Schwingen 6 jeweils an 

io einem Ende iiber eine Zwischenlasche 8 an die rad- 
losen Verbindungssdhwingen 7 angeschlossen, wah- 
rend die an den Enden der Schwingenkette befind- 
lichen Laufrader tragenden Schwingen 6 mit ihren 
auBeren Enden jeweils unmittelbar bzw. unter Ein- 

15 schaltung einer Zwischenlasche 8 an eine am Ring- 
trager3 des Oberbaues angeordnete StiitzelO an- 
geschlossen sind. Anstatt der Zwischenlaschen 8 kon- 
nen zum Langenausgleich der sich bewegenden 
Schwingen 6, 7 auch Gleitstiicke angeordnet werden. 

20 Bei der Darstellung in F i g. 3 handelt es sich um 
eine Einpunktstiitze eines Schwenkwerkes mit zwei 
konzentrisch angeordneten Laufbahnen 2, also mit 
zwei nebeneinanderlaufenden LaufroMengruppen und 
dementsprechend auch mit einer aus zwei zueinander 

25 parallel verlaufenden Schwingenkettenteilen be- 
stehenden Schwingenkette. Hserbei ist ein Lastaus- 
gleich zwischen den auf den beiden benachbarten 
Laufbahnen 2 laufenden Laufradern 4 dadurch her- 
beigefiihrt, daB die den Laufradern 4 der Lauf- 

30 bahnen 2 zugeordneten Schwingenkettenteile — wie 
aus F i g. 4 hervorgeht — an ihrem einen Ende durch 
eine mittels einer StiitzelO a am Rangtrager3 des 
Oberbaues gelagerte und zur Laufrichtung der Lauf- 
rader 4 querverlaufende Ausgleichsschwinge 12 mit- 

35 einander verbunden sind, die iiber Kreuzgelenke 13 
an die Schwingenkettenteile angeschlossen ist. 
AuBerdem ist bei dem in F i g. 3 dargestellten Aus- 
fiihrungsbeispiel den Laufrader tragenden Schwin- 
gen 6 der Schwingenkette jeweils ein an einer Unter- 

40 schwinge 11 gelagertes Laufraderpaar zugeordnet, 
wobei die Unterschwingen 11 jeweils um eine zu den 
Laufraderachsen parallele Achse schwenkbar mit den 
Schwingen 6 verbunden sind- Hierdurch ergibt sich 
der Vorteil, daB im Bereich der Schwingenkette eine 

45 groBere Anzahl von Laufradern 4 untergebracht wer- 
den kann. Die Fig. 3 laBt auch die Stellungen der 
Laufrader 4 und der Schwingen 6, 7 sowie der Unter- 
schwingen 11 beim ttberfahren von Unebenheiten der 
Laufbahnen 2 erkennen. 

50 Eine besonders geringe Konstruktionshohe ergibt 
sich bei der Einpunktstiitze nach F i g. 5 dadurch, daB 
die der Einpunktstjiitze zugeardnete Schwingenkette 
in dem Ringtrager3 des Oberbaues angeordnet ist 
und die Laufrader tragenden Schwingen 6 jeweils 

55 iiber ein in der unteren Wandung des Ringtragers3 
mittels eines Fiihrungsstiickes 14 vertikal gefuhrten 
und an den Schwingen 6 gelenkig angreifenden Stiitz- 
organs 15 mit einer ein Laufraderpaar tragenden 
Unterschwinge 11 verbunden ist, an der das Stiitz- 

60 organ 15 in einem Gelenk abgestiitzt ist. 

Die in F i g. 6 in perspektivischer Teilansicht dar- 
gestellte Einpunktstiitze unteischeidet sich von der 
Einpunktstiitze nach Fig. 5 im wosentlichen dadurch, 
daB den Laufrader tragenden Schwingen 6 jeweils 

65 zwei Laufraderpaare zugeordnet sind, die auf kon- 
zentrisch angeordneten Laufbahnen 2 laufen und von 
denen jedes an einer Unterschwinge 11 gelagert ist, 
wobei die Unterschwingen 11 durch ein Querjoch 24 
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miteinander verbunden sind, auf welches sich das 
Stutzorgan 15 in einem Kugelgelenk 16 abstiitzt. 
Hierbei kann das Kugelgelenk 16 selbstveistandlich 
auch als Kreuzgelenk ausgebildet werden. 

Patentanspriiche: 

1. Schwenkwerk fur Bagger, Absetzer, Krane 
od. dgl. mit einer Vielzahl von Laufradern, auf 
die sich der Oberbau in Dreipunktabstiitzung afc>- io 
stiitzt, wobei die Laufrader jeder Einpunktstiitze 
an Schwingen einer fortlaufenden Schwingenkette 
gelagert sind, die an mehreren Punkten mit dem 
Oberbau gelenkig verbunden ist, dadurchge- 
kennzeichnet, daB jeweils zwei Laufrader 15 
tragende Schwingen (6) der Schwingenkette durch 
eine am Oberbau gelagerte radlose Schwinge (7) 
miteinander verbunden sind und die Laufrader 
tragenden Schwingen (6) jeweils wenigstens an 
einem Ende iiber ein Gleitsttick oder eine an sich 20 
bekannte Zwischenlasche (8) an die anschlieBen- 
den radlosen Verbindungsschwingen (7) ange- 
schlossen sind. 

2. Schwenkwerk mit zwei oder mehr konzen- 
trisch angeordneten Laufbahnen nach An- as 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die den 
Laufradern (4) zweier benachbarter Laufbahnen 
(2) zugeordneten Schwingenkettentedie jeder Ein- 
punktstiitze an einem Ende durch eine am Ober- 
bau gelagerte und zur Laufrichtung der Lauf- 30 
rader (4) querverlaufende Ausgleichsschwinge 
(12) miteinander verbunden sind. 



3. Schwenkwert nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB die den drei Einpunkt- 
stiitzen des Oberbaues zugeordneten Schwingen- 
ketten in dem Ringkorper (3) des Oberbaues an- 
geordnet sind und die Laufrader tragenden 
Schwingen (6) jeweils iiber ein im Oberbau verti- 
kal gefiihrtes und an den Schwingen (6) gelenkig 
angreifendes Stutzorgan (15) mit den Laufradern 
(4) verbunden sind. 

4. Schwenkwerk nach einem der Anspriiche 1 
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB den Lauf- 
rader tragenden Schwingen (6) der Schwingen- 
ketten jeweik ein an einer Unterschwinge (11) 
gelagertes Laufraderpaar zugeordmet ist, wobei 
die Unterschwingen (11) jeweils urn eine zu den 
Laufraderachsen parallele Achse schwenkbar mit 
den Schwingen (6) bzw. mit den an den Schwin- 
gen (6) angreifenden Stutzorganen (15) verbun- 
den sind. 

5. Schwenkwerk nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB den Laufrader tragenden 
Schwingen (6) der Schwingenketten jeweils zwei 
Laufraderpaare zugeordnet sind, die auf zwei 
konzentrisch angeordneten Laufbahnen (2) lau- 
fen und von denen jedes an einer Unterschwinge 
(11) gelagert ist, wobei die Unterschwingen (11) 
durch ein Querjoch(24) miteinander verbunden 
sind, auf welches sich das Stutzorgan (15) in 
einem Kugel- oder Kreuzgelenk (16) abstutzt 

In Betracht gezogene Druckschriften: 
Deutsche Patentschrift Nr. 445 853. 
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